D - 05.01.03. NAWIERZCHNIA ZWIROWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknig (ST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchmnwirowej dla zadania:
Budowa §cznika ulic Krolewskiego-Krucza w Szczecinie
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jalkmichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.
Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatmscig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do
pozostatych jej eZci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
nawierzchnizwirowej.
Nawierzchnigwirowa stanowi wypetnieniegskich przestrzeni pogdzy chodnikiem, a ogrodzeniem, paligad
itp. Kruszywo naturalne frakcji 16/32 ulgy na geotkaninie separacyjnej PP 15kN/m.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigpnigstosowana do szybkiego ruchu samochodowego
ze wzgtdu na pylenie, nieréwrici, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas,
1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesfmych, ktérej warstwacieralna jest
wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.
1.4.3.Pozostate okrgenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych
Mieszankazwirowa
3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sie mozliwoscia korzystania z
nastpujgcego spretu:
— przewanych zbiornikéw na wog, wyposaonych w uradzenia do rownomiernego i kontrolowanego
dozowania wody.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysuszgniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa
Podiaze gruntowe pod nawierzclniwirows powinno speti@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.
5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankiirowej
Nie dotyczy.
5.3.2.0dcinek prébny
Nie dotyczy.
5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej
Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétioGruba¢ roztozonej warstwy
mieszanki powinna léytaka, aby po jej zagzczeniu ogignicto gruba¢ projektowan.
5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej
Nie dotyczy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do produkcji
wbudowania i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchnizwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. | WyszczegOlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Uksztaltowanie osi w planie co20m
2 Rzdne wysokéciowe co20m
3 Rowna¢ podiuzna co 20 m
4 Rowna¢ poprzeczna co20m
5 Spadki poprzeczne co20m
6 Szerokécé co20m
7 Grubg¢ co20m
8 Zag:szczenie co20m

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

Nie dotyczy.

6.3.3.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno dwicksze ni
+1cmi-3cm.

6.3.4.ROwWNG¢ nawierzchni

Nieréwnaci nawierzchni nie powinny przekraczas mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektows z toleranc £ 0,5%.
6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubgs¢ warstw

Grubai¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie sexii nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédioie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualne;j.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagih zgodndi z niniejsz specyfikagj techniczg
Wykonawca wykona naprawmawierzchni przez zerwanie wykonanej warstwy, igsicnzerwanego materiatu i
ponowne wykonanie warstwy o odpowiednichsei@osciach i o wymaganej gruloi. Roboty te Wykonawca
wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdigpagponowny pomiar i ocena grukm warstwy, na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@V@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dodwtacy projektovy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datnikiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek fgrun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowycAwir i
mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwan nawierzchni drogowych. Piasek

Pracownia Projektowa Drég i Mostow Andrzej Chmiedéi 119



